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rigure 14 . scrielia ae piincipe ue Colnidiidae u urie roue dvec reguidLoll ue vilesse.
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Figure 15 : résultats de la simulation de la chaine de propulsion (moteurs M3 et M4

régulation de vitesse. ;
_ ‘ = L -
Question 1.8 A partir de la simulation figure 15, déterminer les écarts pour les vi 1

des roues 3 et 4 entre le modeéle simulé et I'exigence attendue. Exp
l'intérét d'avoir utilisé une régulation avec correcteur proportionnel.
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