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Un moteur électrique (puissance 500 W, vitesse de rotation 1500 tours / min), entraine un systéme
roue et vis (2 filets / Z2.1 = 60 dents). Celui-ci entraine un systéme poulie-courroie (d2.2 = 30 mm,
d3.1 = 100mm) solidaire d'un train d'engrenages (Z3.2 = 30 dents, Z4.1 = 50 dents, Z4.2 = 15 dents,

Z5 = 50 dents, Z6 = 80 dents). 5/5
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