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: corde, Do =8 mm

: chariot

: galet d’entrainement, &, = 82 mm
: moteur brushless

: poulie motrice, Zs = 18 dents

: courroie crantée

: poulie réceptrice, Z¢ = 64 dents

: roue porteuse, J7 =96 mm
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n3 =095 Nase = 0,92 n2 = 0,85 l
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