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B : Batterie électrique ; V : Variateur de vitesse ;
M : Moteur électrique ; Red : Réducteur

Fig. 1: Schéma simplifié du systéme technique
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Il est possible de faire émerger de toute chaine d'information une structure (organisation) composée des groupes fonctionnels
suivants :

I

e  Acquérir une information ;
Traiter l'information ;
e  Communiquer l'information.

©

Y

Constituants de la chaine d'information et leurs fonctions :

Constituants technique Groupe fonctionnel Fonction détaillée
~ . Acquérir la vitesse réelle et transformer cette
> "+ + : : -
S e A C’TW information pour la rendre « comparable et traitable »
Récepteur HF W Acquérir les consignes de 1'utilisateur

{ . . . :

PC, Processeur - ad T . FM Comparer la consigne et le re’sultat réel et donner un
/ \ AM ordre en conséquence

- forme de consigne (électronique) et communiquer avec
utilisateur PC . . .
I'homme sous forme visuelle (texte ou schéma)

V. Transmettre le résultat du traitement au systéme sous
CNA + Interfaces de transmission ( . . Y

Filtre AR : filtre antirepliement + échantillonneur bloqueur
CAN : convertisseur analogique numérique
CNA : convertisseur numeérique analogique
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3. Organisation fonctionnelle d'une chaine d'énergie

Une chaine d'énergie est un ensemble de constituants associés de maniére structurée et permettant a partir d'une source
d'énergie d'agir sur une matiére, une énergie, une information.

Il est possible de faire émerger de toute chaine d'énergie pilotée, une structure (organisation) composée des groupes

fonctionnels suivants :

> » I

Alimenter en énergie ;

Distribuer 1'énergie vers les convertisseurs ;

Convertir les énergies en énergies utiles ;

Transmettre les énergies utiles aux éléments du systéme.
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3. Organisation fonctionnelle d'une chaine d'énergie

Une chaine d'énergie est un ensemble de constituants associés de maniére structurée et permettant a partir d'une source

d'énergie d'agir sur une matiére, une énergie, une mnformation.

Il est possible de faire émerger de toute chaine d'énergie pilotée, une structure (organisation) composée des groupes

fonctionnels survants :

Alimenter en énergie ;

Distribuer 'énergie vers les convertisseurs ;
Convertir les énergies en énergies utiles ;
Transmettre les énergies utiles aux éléments du systéme.
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Constituants de la chaine d'énergie et leurs fonctions :

Constituants technique

Groupe fonctionnel

Fonction énergétique

Batterie

A lonen 2,

Stocker et restituer une énergie
électnique

Vanateur de vitesse

Db bver

Moduler I'intensité de I'énergie
apportée au moteur

Moteur

Comvinin

Convertir une énergie électrique en
énergie mécanique

Réducteur

Thavmeltu,

Transforme une énergie mécanique en
énergie mécanique
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4. Interaction des chaines d'énergie et d'information
La liaison entre la chaine d'énergie et d'information se fait aux travers des éléments techniques suivants : les capteurs et les pré-
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La liaison entre la chaine d'énergie et d'information se fait aux travers des éléments techniques survants : les capteurs et les pre-

actionneurs.
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